
/*
  pROGRAMA PARA COMPROBAR EL FUNCIONAMIENTO DE LOS SENSORES DE DISTANCIA
  
 */

int valor=0;
int sendr=3;
int sendl=4;

void setup()   
{
  Serial.begin(9600);  
   
}

 void loop ()
{
   valor = analogRead (sendr);
   Serial.println (valor, DEC);
   Serial.print ("sendr=");
   delay (200);
   valor = analogRead (sendl);
   Serial.println (valor, DEC);
   Serial.print ("sendl=");
   delay (200);
}


